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AUTOMATYCZNE PROGRAMOWANIE

Oferta oprogramowania RoboPlan zostata rozszerzona o RoboPlan Smart - rozwigzanie
opracowane we wspotpracy z ArcNC. System umozliwia automatyczne programowanie
robotow spawalniczych, taczac prostote obstugi z maksymalng szybkoscig tworzenia

programow.

NAJWAZNIEJSZE KORZYSCI
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WYMAGANIA SYSTEMOWE

Oprogramowanie w wersji QS 2.18

Modut CDD

Zrodto spawalnicze QINEO NexT lub QINEO StarT
Cela zrobotyzowana z jednym robotem 6-osiowym
Robot z osiami poprzeczng, wzdtuzng i pionowg
(maks. 3 zsynchronizowane osie liniowe)

Pozycjoner detalu z osig obrotowg, uchylng i pionowg
oraz stacjg wymiany (maks. 3 zsynchronizowane osie)
Wytgcznie jednodrutowe procesy MIG/MAG
Wytgcznie liniowe pozycjonowanie robota
Wymagany plik STEP detalu

Brak obstugi sensorow
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Ekonomiczna produkcja rowniez przy

matych seriach

Wsparcie procesow spawalniczych
przez sztuczng inteligencje
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