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Zrobotyzowane
systemy spawalnicze

KATALOG REALIZACII



MASZYNY GORNICZE || Napawanie powierzchni na tyzkach czerpakowych

e Napawanie powierzchni na tyzkach
czerpakowych, gornictwo odkrywkowe

-
/‘\*\;’l\ °f

Robot 7-osiowy Pozycjonery robota: RP-FL-50kN + RP- Pozycjoner detali: Filtrowentylacja: centrala +
Qirox QRC VO-20kN + RP-HL-5kN WP-TS-75kN kanat szczelinowy + okap




KONSTRUKCJE STALOWE || Spawanie komponentow zbiornikow ze stali nierdzewnej

e Pozycjonowanie robota w 3 osiach
(wzdluzna/pionowa/poprzeczna).

¢ Stét do wycinania plazmowego ok 5x3 m

e Wymiana narzedzia: palnik MIG/MAG
Palnik do wycinania plazmowego

Manipulator Manipulator
QR-WP-TH-60kN QR-WP-TV-5kN

Robot 6-osiowy Pozycjoner (2m)
QR-RP-FL-50kN QR-RP-VO-20kN QR-RP-HL-5kN

Pozycjoner (15m) Pozycjoner (2m)




KONSTRUKCJE STALOWE || Spawanie wspornikéw koryt kablowych

2 roboty 6-osiowe Manipulator taktujacy 1-osiowy
w uktadzie Master/Slave QR-WP-TH-30kN




KONSTRUKCJE STALOWE || Spawanie komponentow latarni

Robot 7-osiowy Manipulator 2-osiowy Filtrowentylacja
QR-WP-TSH-2,5kN




MASZYNY BUDOWLANE || Spawanie podzespotow maszyn budowlanych

e Gabaryty komponentéw spawanych
do 3500x1600 mm

Sensor laserowy Robot 7-osiowy Manipulator taktujacy, 5-osiowy Filtrowentylacja
offline podwieszony QR-WP-DH-TSC-15kN




TECHNIKA GRZEWCZA || Spawanie kominkow i wktadow kominkowych

e Pozycjonowanie robotow: wspdlna
jezdnia QR-RP-GL-20kN
+ 2xQR-RP-VL-5kN
e Pozycjonery komponentow:
2XQR-WP-TS-5kN

2 roboty 6-osiowe Pozycjoner 2 x Pozycjoner 2 x Manupulator
w uktadzie Master/Slave QR-RP-GL-20kN QR-RP-VL-5kN QR-WP-TS-5kN




TRANSPORT KOLEJOWY || Spawanie komponentéow dla kolejnictwa i transportu drogowego
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Robot 6-osiowy Jezdnia Stup obrotowy 2-osiowy pozycjoner jednoosiowy
QR-RP-FL-50kN QR-RP-CT-250 QR-WP-TS-1kN pozycjoner
QR-WP-TC-40kN




AUTOMOTIVE || Spawanie aluminiowych komponentéw autobuséw

e 3 osie pozycjonowania robota
(wzdtuzna/poprzeczna/pionowa)

Robot 6-osiowy 2 jednoosiowe pozycjonery
QR-WP-TC-60kN
rozstaw regulowany
w zakresie 1-do 5 m




TRANSPORT || Spawanie komponentow wozkéow widlowych

Robot QRC-290 Pozycjoner 2-osiowy
QR-WP-TSH-1kN
(QR-WP-TSH-2,5kN)




TRANSPORT || Spawanie komponentow wozkéw widiowych

Robot 7-osiowy 2 pozycjonery 2-osiowe typu
L - QR-WP-TS-10kN




KONSTRUKCIJE STALOWE || Spawanie kontenerow

Robot 7-osiowy Jezdnia 2 pozycjonery jednoosiowe

QR-RP-FL-35kN QR-WP-TC-20kN-M
(12m) (rozstaw regulowany

w zakresie 1-5 m




AUTOMOTIVE || Spawanie palet stalowych

Robot 6-osiowy Pozycjoner taktujacy
iono S taktuj
(gR_WV;?Do; _-T—?:_EUJS"T(CS ) Filtrowentylacja




AUTOMOTIVE || Spawanie komponentow dla branzy motoryzacyjnej

Robot 7-osiowy 2 pozycjonery 2-osiowe QR-WP-TS-5kN,
mogace alternatywnie wspotpracowacd
z przesuwnymi podporami (tryb pracy, jako
pozycjoner 1 osiowy)

Filtrowentylacja




BRANZA ZBROJENIOWA || Spawanie podwozi ciezkich maszyn

Pozycjonowanie robotow w 3 osiach:
wzdtuzna/poprzeczna/pionowa,
System wymiany narzedzia:

2 palniki o réznej geometrii

e System podgrzewania wstepnego

Sensor laserowy 2 roboty 6-osiowe Jezdnia Jezdnia 2 pary pozycjonerdéw Jezdnia

offline QR-RP-GL-50kN QR-RP-HL-10kN 2-osiowych (obrét + skok QR-RP-VL-5kN
(25m) (3m) pionowy) QR-WP-TVV-100kN, (1,5m)

detal do okoto 10x5m, masa
do 20 ton




KONSTRUKCJE STALOWE || Spawanie komponentow silosow zbozowych, diugos¢ do 4 m

Robot 7-osiowy 2 pozycjonery 1-osiowe QR-WP-TC-10kN




BRANZA ZBROJENIOWA || Spawanie komponentéw pojazdéw wojskowych

Pozycjonowanie robota w 3 osiach -

wzdluzna/pionowa/poprzeczna.
e System wymiany narzedzia:
2 palniki o réznej geometrii
e System podgrzewania wstepnego
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Sensor laserowy Robot 6-osiowy Jezdnia Jezdnia Pozycjoner typu L z dodatkowym Jezdnia
offline QR-RP-FL-50kN QR-RP-VO-20kN skokiem pionowym QR-WP-TSV- QR-RP-CL-5kN
(6m) (3m) 100kN, detal do okoto 6m, (2,5m)

skok pionowy 1,5m




TRANSPORT KOLEJOWY || Spawanie komponentow wagonow kolejowych

N
// "\,T\\ d

Robot 6-osiowy Jezdnia robota QR-RP-GL-10kN 2 pozycjonery 2-osiowe,
(6 m przejazdu) przechylno-obrotowe
QR-WP-TT-10kN




TRANSPORT || Spawanie komponentéow podwozia maszyn drogowych

e Pozycjonowanie robota w 3 osiach
(wzdtuznie/pionowo/poprzecznie).

Robot 6-osiowy Jezdnia Pozycjoner Pozycjoner 2-osiowy typu L: Pozycjoner 1-osiowy Pozycjoner
QR-RP-FL-50kN QR-RP-VO-20kN QR-WP-TS-100kN-2KkA - z regulacjg dtugosci przestrzeni QR-RP-CL-5kN
(11m) (3m) komponenty do okoto 5m roboczej w zakresie 2 do 5 m (2,5m)




MASZYNY ROLNICZE || Spawanie walow rozdrabniaczy
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Robot 6-osiowy 2-osiowy pozycjoner robota 2-0siowy pozycjoner 2-0siowy pozycjoner
QR-RP-CTV-5kN komponentéw (typu L) komponentow (typu C)
(obrot + przejazd pionowy) QR-WP-TS-100kN, QR-WP-TSC-60kN,

komponenty do okoto 6 m regulowany rozstaw od 2 do 4 m




TECHNIKA GRZEWCZA || Spawanie piecow i kotiow

e Zintegrowany system pozycjonujacy robota
oraz detale QR-SP-CT-D-TS-10kN
robot na ramieniu obrotowym

e 2 pozycjonery, 2-osiowe 0 nosnosci 1000 kg
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Robot 6-osiowy Pozycjoner 2 pozycjonery 2-osiowe typu L:
QR-SP-CT-D-TS-10kN QR-WP-TS-100kN-2kA -
(3m) o nos$nosci 1000 kg




BRANZA MASZYNOWA || Spawanie korpuséw rebakéw do drewna

e Robot 6-osiowy

e Pozycjoner taktujacy z pionowg osig taktujaca
QR-WP-DH-TC-10kN

e Diugos¢ komponentéw do 2500 mm

Robot 6-osiowy Pozycjoner taktujacy
QR-WP-DH-TC-10kN




AUTOMOTIVE || Spawanie aluminiowych komponentéw autobuséw

Robot 7-osiowy Jezdnia Pozycjoner taktujacy z poziomag
QR-RP-FL-10kN osig taktujaca, QR-WP-DV-TC-10kN,
(3m) dtugos¢ detali 3,5 m




MASZYNY ROLNICZE || Spawanie komponentow maszyn rolniczych

e Pozycjonery 2 osiowe, QR-WP-TS-30 kN,
alternatywnie praca jako pozycjonery 1-osiowe
przy wspotpracy z konikiem podporowym
e Komponenty do okoto 6 metrow wspotpraca

2 pozycjonerdw, synchronizacja tzw. watem
elektrycznym
e Komponenty do okoto 12 metrow
\ omponenty Y,
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Robot 7-osiowy Jezdnia Jezdnia pionowa 2 pozycjonery 2 osiowe,
QR-RP-GL-35kN QR-RP-VL-5kN QR-WP-TS-30 kN
(14m) (1,5m)




AUTOMOTIVE || Spawanie amortyzatorow samochodowych

e Stét obrotowy taktujacy/ 2 stacje robocze
e Przyrzady z dociskami pneumatycznymi
e Automat z dwoma palnikami, przejazd w 1 osi
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Automatyczny transport komponent
e 2 spoiny wykonywane w jednym czasie
przemieszczenia w inne miejsce na hali

|

e Automat 2-palnikowy
e Konstrukcja samono

e Mozliwo




BRANZA GORNICZA || Spawanie elementéow dla gérnictwa
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Robot Romat 350 Pozycjonery robota: RP-FL-50kN Pozycjonery komponentow: Tandem/palnik pojedynczy
+ RP-VO-20kN + RP-HL-5kN WP-TS-50kN + WP-TC-40kN + wymiana narzedzia




BRANZA GORNICZA || Spawanie elementéw dla branzy gérniczej

e Spawanie rynien do transportu
urobku w kopalni
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Robot 7-osiowy Pozycjonery Tandem + palnik pojedynczy, Sensor laserowy online + wymiana
Qirox QRC-E QR-WP-TC-40kN wymiana narzedzia sensora pomiedzy palnikiem pojedynczym

a tandemem




MASZYNY ROLNICZE || Elementy maszyn rolniczych

Robot 7-osiowy Pozycjonery robota: RP-GL-35kN Pozycjonery detali: Filtrowentylacja: Centrala +
Qirox QRC + RP-HL-10kN + RP-VL-5kN WP-TC-60kN + WP-TC-20kN-M kanat szczelinowy + okap
(15m/2m/1m)




BRANZA GORNICZA || Automat spawalniczy do obwodowego napawania nozy
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