Robot QIROX QRC-30/45/60-PL

Wszechstronny robot o duzym udzwigu
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Robot QIROX QRC-30/45/60-PL

Wiecej niz spawanie

Bez wzgledu na to, czy chodzi o spawanie laserowe czy hybrydowe, przenoszenie czy szlifowanie, robot QIROX
QRC-30/45/60-PL jest prawdziwie wszechstronnym urzgdzeniem o duzym udzwigu do szerokiego zakresu
zastosowan. Opcjonalne narzedzie wymienne pozwala na elastyczne zastosowanie réznych proceséw robo-
czym z jednym robotem. QRC-30/45/60-PL charakteryzuje sie wysokg dynamikg przy niskiej wadze oraz smuktg
konstrukcja. Ponadto robot wyrdznia sie duzym zasiegiem i matg powierzchnia. Do zalet nalezg réwniez: powta-
rzalno$é, dtuga zywotnosé oraz dtugie okresy miedzy czynnosciami konserwacyjnymi. Dzieki modutowej budowie
mozemy realizowac indywidualne rozwigzania. W kazdej chwili mozliwe sg rozszerzenia i przerébki.
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B Wszechstronne mozliwosci zastosowania: spawanie laserowe, M Maksymalny zakres roboczy: duza nosnosc i duzy zasieg przy

laserowe spawanie hybrydowe, przemieszczanie, szlifowanie matej powierzchni ustawienia

itp. B Doskonata jakosé¢: doktadnos¢ powtarzania, wysoka
B Elastyczne zastosowanie: Kilka proceséw roboczych z jednym dyspozycyjnosc i dtugie okresy miedzy czynnosciami

robotem konserwacyjnymi

B Wysoka dynamika: nowoczesne materiaty o zredukowanej
wadze i smuktej konstrukcji oraz ergonomicznych ksztattach




Przeglad

Robot QIROX QRC-30/45/60-PL

Zestawienie wszystkich zalet

] Mechanicznezlaczenakorpusieosi3' 0000000000000 000000000000000000000

mocowanie narzedzi, skrzynek na media, napeddéw drutu do 40 kg

B Konstrukcja modutowa:

© 0060000000000 00000000000000000000 00

przebudowa mozliwa w kazdej chwili

© 0060000000000 00000000000000000000 00

B Zastosowanie komponentéw weglowych:

maksymalna dynamika przy niskiej wadze i duzej sztywnosci

© 0060000000000 000000000000000000 0000

B Osie reczne bez luzu:

bardzo wysoka doktadnos$¢ powtarzania niezaleznie od obcigzenia

B Standardowy kotnierz na przegubie robota: ©000000000000000E

uzywanie ze wszystkimi powszechnie stosowanymi narzedziami

B Zewnetrznie poprowadzona wigzka kablowa:

szybka naprawa w przypadku serwisowania dzieki plug & play

B Zintegrowane prowadzenie mediéw: ceecssceccccececscssessecsses oo

sprezone powietrze, przewody sygnatowe i danych
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Weld your way.
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QRC-30-PL

Wszechstronny robot o duzym zasiegu

2600 mm

@ 4200 mm

@ 4500 mm
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Robot QIROX

QRC-45-PL

Wszechstronny robot

2460 mm

@ 3900 mm

@ 4200 mm

Weld your way.




Robot QIROX

QRC-60-PL

Wszechstronny robot o duzym udzwigu

2300 mm

@ 3600 mm

@ 3900 mm
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Robot QIROX QRC-30/45/60-PL

Wszechstronny robot o duzym udzwigu

QIROX QRC-30/45/60-PL jest szeScioosiowym robotem z ramieniem zginanym. Robot jest uzywany w pozycji
pionowe] i montowany na podstawie lub bezposrednio na urzadzeniu pozycjonujgcym robota. QRC-30/45/60-PL
ma przegub Classic, na ktérym moze pomiesci¢ sprzet roboczy o wadze do 30/45/60 kg. Opcjonalne narzedzie
wymienne na przegubie umozliwia zastosowanie kilku proceséw roboczych z jednym robotem.

Dane techniczne

QRC-30-PL QRC-45-PL QRC-60-PL
Zakres obrotu
-0$1 +185° /-185° +185° /-185° +185° /-185°
-0$2 +120° / -90° +120° / -90° +120° / -90°
-0$3 +184° / -67° +184° / -67° +184° / -67°
-0s4 +360° / -360° +360° / -360° +360° / -360°
-0$5 +120° /-120° +120° /-120° +120° /-120°
-056 +360° / -360° +360° / -360° +360° / -360°
Predkos¢ obrotu
-0$1 160°/s 160°/s 160°/s
-0$2 150 °/s 150 °/s 150 °/s
-0$3 160°/s 160°/s 160°/s
—-0$4 260 °/s 260 °/s 260 °/s
-0$5 245 °/s 245 °/s 245 °/s
-0$6 322°/s 322°/s 322°/s
Obszar roboczy @ 4200 mm @ 3900 mm @ 3600 mm
Obciagzenie uzytkowe 30,00 kg 45,00 kg 60,00 kg
Doktadno$¢ powtarzania (1SO 9323) +0,06 mm +0,06 mm +0,06 mm
Powierzchnia ustawienia 540 x 490 mm 540 x 490 mm 540 x 490 mm
Masa 530 kg 520 kg 520 kg

Weld your way.



Sterownik QIROX

Centrum sterowania systemow robotow QIROX

Uktad sterowania sterownika QIROX zostat specjalnie zaprojek-
towany z myslg o potrzebach zwigzanych z technologia robotow.
Cyfrowy uktad napedowy o duzej mocy obliczeniowej zapewnia
dynamiczne ruchy oraz duzg doktadnos¢ toru robota w proce-
sie spawania. Wszystkie procesy sg sterowane przez komputer
przemystowy, ktéry umozliwia réwnoczesne sterowanie wszystkimi 1!
wewnetrznymi osiami robota oraz wieloma osiami peryferyjnymi.
Wszystkie komponenty s3 przejrzyste, zabezpieczone przed zanie-
czyszczeniami i tatwo dostepne w wytrzymatej szafie systemowe;j.
To przyczynia sie ogdlnie do duzej niezawodnosci oraz niewielkich
naktadéw na konserwacje.

B Duza moc obliczeniowa: dynamiczne ruchy i duza doktadnos¢

toru robota

B Catkowita niezawodnos¢: przejrzyste, zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami umieszczenie i tatwa wymiana wszystkich

komponentéw w wytrzymatej szafie systemowe;j

]_1-

B Liczne funkcje dodatkowe: wszechstronne opcjonalne

mozliwosci potaczenia z oprogramowaniem do programowania :
offline RoboPlan i CarolaEdi, Remote Service Manager (RSM), *

menedzerem zarzadzania procesem (PDM) i zarzadzaniem
uzytkownikami (UMS) CLOOS

Sterownik QIROX

B Sterownik QIROX Master uktad sterowania robota w wersji podstawowe;j

B Sterownik QIROX Advanced uktad sterowania robota w wersji standardowej

B Sterownik QIROX Advanced Double uktad sterowania robota w wersji standardowej dla ztozonych systeméw
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System operacyjny QOS

Optymalny interfejs cztowiek—maszyna

System operacyjny QIROX QOS umozliwia fatwe i intuicyjne progra-
mowanie robotédw QIROX. Lekkie i wytrzymate urzagdzenie reczne
do programowania z interfejsem dotykowym i klawiaturg oraz
opcjonalny dodatkowy monitor wspierajg operatora w najlepszy
mozliwy sposdb podczas programowania réznych komponentdéw.
Zintegrowany interfejs QINEO pozwala na wybér parametréw spa-
wania bezposrednio w QOS. Korzyscig dla uzytkownika jest znaczne
skrécenie czasu programowania w celu uzyskania maksymalnej
wydajnosci systemu. Prosta integracja czujnikdw w przeptywie pro-
cesu zapewnia doskonatg jakos¢ spoiny. Ponadto bramka C-Gate
umozliwia optymalny przeptyw danych i gwarantuje, ze stanowisko
zrobotyzowane nadaje sie do zastosowania w Przemysle 4.0. Moz-
na rowniez korzysta¢ z wielu opcjonalnych modutéw, aby dostoso-
waé QOS do indywidualnych wymagan.

Intuicyjne programowanie: Szybki i tatwy sposéb na skrécenie

Czasu programowania

Wydajne interfejsy: integracja wszystkich urzadzen i czujnikéw

prowadzgcych proces programowania QOS

C-Gate: przystosowanie do przysztych wymagan Przemystu 4.0

Weld your way.



Robot QIROX

Wyposazenie standardowe

QRC-30/45/60-PL Wyposazenie standar-
dowe

Kieszenie na wdézek widtowy z zaczepami do diwigu

B Bezpieczny i tatwy transport uktadu mechanicznego robota!

Zintegrowane prowadzenie mediow

B Uzyskanie maksymalnego okresu eksploatacji dzieki prowadzeniu mediéw bez

zuzycia przez korpus robota!

Skrzynka z mediami

B Skorzystaj ze zorientowanego na narzedzia interfejsu wewnetrznego do

prowadzenia medidw w trzecim korpusie osi!
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Robot QIROX

Opcje

QRC-30/45/60-PL Opcje

Narzedzie wymienne

B Potaczenie réznych proceséw i procedur na jednym robocie!

Chwytak standardowy

M Wyposazenie robota w standardowy chwytak do réznych zakreséw zastosowan!

Ptaszcz ochronny

B Zabezpieczenie uktadu mechanicznego robota przed pytami i agresywnymi

wptywami w Srodowisku operacyjnym!

Weld your way. > 13



Wszechstronny QRC

Poszerzenie zakresu zastosowan

przez system wymiany narzedzi

B Tandem Weld z DuoDri-
ve, czujnikami
i systemem wymiany
narzedzi

B Automatyczne szlifowanie i
polerowanie

M Laser Hybrid Weld

B  Wszechstronne zadania zwigzane z obstuga

B Ciecie laserowe
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Doradztwo

Dzieki naszemu kompleksowemu ,,serwisowi
wstepnemu” pomagamy w projekcie od samego
poczatku i wykorzystujemy petnie naszych kompetencji,
by utatwic klientowi optymalng obrébke.

Planowanie

Wspdlnie opracujemy propozycje rozwigzania, ktére
bedzie optymalnie dostosowane do indywidualnych
wymagan.

Budowa

Modutowa budowa naszych serii produktow pozwala
nam na opracowanie indywidualnych rozwigzan, ktére
spetnig wszystkie wymagania produkcyjne.

Produkcja

Urzadzenia spawalnicze i technologia robotéw to nasza \
mocna strona — z wbudowang gtéwna kompetencja:

tukiem.

Uruchomienie
Nasi specjalisci przeprowadzajg instalacje krok po

kroku w warsztacie i sprawdzaja, czy urzadzenie dziata
sprawnie.

Szkolenie
W naszym nowoczesnym centrum szkoleniowym
oferujemy pracownikom i technikom serwisowych
praktyczne szkolenia z zakresu programowania, obstugi
i konserwacji

w

; Serwis
o Nasz kompetentny zespét doradzi w kwestii wszystkich
_,...-- | rozbuddéw, modyfikacji oraz remontdéw istniejacych
W ' systemow robotéw i spawalniczych.
H J
i | ‘
o ' b'

...do Twojego sukcesu.



Na catym swiecie!

Przedstawiciel w Polsce
Cloos Polska Sp. z 0.0.
ul. Stawki 5

58-100 Swidnica

Telefon: +48 (74) 851 86 60
Faks: +48 (74) 851 86 61
E-mail: firma@cloos.pl
www.cloos.pl
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Zastrzegamysobieprawodozmiantechnicznych.
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